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MODULO 1: APPARECCHI DI AUTOMAZIONE

Relè elettromeccanico: parti componenti, funzionamento, tipi monostabili e bistabili
Contattore: parti componenti, principio di funzionamento, grandezze caratteristiche, classificazione in base all’utilizzo, simboli grafici e numerazione
Temporizzatore: tipi ritardati all’eccitazione e alla diseccitazione, principio di funzionamento del tipo a motorino e del tipo elettronico, simboli grafici e numerazione, analisi del temporizzatore multifunzione in laboratorio;
Interruttore di posizione: funzione dell’apparecchio, principio di funzionamento e componenti del tipo elettromeccanico e del tipo induttivo, confronto tra i due tipi, simboli grafici e numerazione 

MODULO 2: POTENZA CONVENZIONALE 

Diagramma di carico
Fattore di utilizzazione
Fattore di contemporaneità
Potenza convenzionale e corrente di impiego per diversi gruppi di  utilizzatori elettrici;
Potenza convenzionale totale di un impianto.

MODULO 3: CAVI ELETTRICI 

Tipi di condutture elettriche;
Classificazione e struttura dei cavi elettrici;
Portata e fattori da cui dipende;
Parametri elettrici di una linea corta;
Modalità di posa;
Utilizzo di tabelle;
Caduta di tensione industriale e rendimento di una linea in cavo


MODULO 4: PROTEZIONE MAGNETOTERMICA

Sovraccarico: definizione, tipo temporaneo e permanente, effetto termico;
Cortocircuito: definizione, effetti sull’impianto elettrico;

Interruttore magnetotermico: 
a) Funzione   b) Tipi aperti, scatolati e modulari   c) Componenti   d) Relè termico con caratteristica di intervento  e) Relè magnetico con caratteristica di intervento f) Caratteristica di intervento completa  g) Dati di targa: corrente nominale, tensione nominale, potere di interruzione, energia specifica passante, tipi in base alla caratteristica ( B, C, D ), corrente convenzionale di intervento e di non intervento, tipo con regolazione del termico.


MODULO 5: PROGETTO E VERIFICA DI LINEE IN CAVO ELETTRICO

Concetti di progetto e verifica di una linea elettrica;
Metodo di progetto della caduta di tensione unitaria con successiva verifica della portata;
Normativa CEI relativa alla protezione da sovraccarico;
Normativa CEI relativa alla protezione da cortocircuito;
Scelta da tabella specifica delle caratteristiche tecniche adeguate della protezione magnetotermica. 
Esercizi di progetto e verifica su linee in cavo in BT

MODULO 6: SCHEMI PER L’AUTOMAZIONE INDUSTRIALE
Simboli dei principali componenti elettrici utilizzati negli schemi di automazione;
Lo schema funzionale;
Lo schema di potenza;
Il diagramma di lavoro;
Il programma Spac-Impianti per il disegno di schemi elettrici al PC.

MODULO 7: ESERCITAZIONI PRATICHE DI LABORATORIO
Cablaggio e collaudo impianto di comando, segnalazione e potenza per la marcia e arresto di un M.A.T.;
Cablaggio e collaudo impianto di comando, segnalazione e potenza per l’inversione di marcia di un M.A.T.  con passaggio per lo stop;
Cablaggio e collaudo impianto di comando, segnalazione e potenza per l’inversione di marcia automatica di un M.A.T.;  
[bookmark: _GoBack]Cablaggio e collaudo impianto di comando, segnalazione e potenza di montacarichi industriale.

MODULO 8: NOTE SUL PLC
Definizione e funzione del PLC
Confronto tra logica cablata e logica programmata
Parti costituenti di un PLC
Assegnazione di ingressi e uscite
Lo schema ladder
Esempio teorico di utilizzo del PLC Siemens S7 per impianto di inversione di marcia di un M.A.T.  con passaggio per lo stop
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